Instruktion KST programmerare #2

1. Ladda ner programmet fran KST’s site
https://cdn.shopify.com/s/files/1/0570/1766/3541/files/2023128-
144133538.zip?v=1675392236

2. Anslut sedan Servotool #2 till PC’n via USB-C kabeln.

3. Starta sedan programmet, ej innan du anslutit kabeln till PC’n.
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4. Kontrollera att du har valt ratt Com-port i programmet, gors enklast via kontrollpanelen.
Det kan behdvas en STM32 driver.

5. Anslut servot och darefter mottagarbatteri i programmerarens vanstra
servoanslutningar.

6. Klicka pa ”Read Config” for att hamta servots instéllningar.
7. Gor justeringar av servot i programmet och darefter klicka pa ”Write config”.

8. Lyckatilll
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